
 北京航空航天大学博士生指导教师申请表（本校）
所在学院      宇航学院                                     申请者工作证号  07444             
	姓 名
	王新龙
	一级学科名称及代码
	控制科学与工程（081100）

	
	
	二级学科名称及代码
	导航、制导与控制（081105）

	性 别
	男
	出生年月
	1969.09
	专业技术职务
	教授
	定职时间
	2011.07

	最 高

学 位
	博士
	何时在何单位(国别) 何专业获得该学位
	2002年11月于北京航空航天大学精密仪器及机械专业获得博士学位

	主要研究方向
	惯性导航、卫星导航、天文导航，组合导航与信息融合技术

	电话(O)
	82339795
	手机号码
	13520643970

	电话(H)
	
	E-mail
	xlwon@163.com

	一、2010年1月以来发表的论文及专著

	理工科
	SCI收录数量
	14
	EI收录数量
	9

	人文社科
	SCI/SSCI收录数量
	0
	A&HCI收录数量
	0
	CSSCI收录数量
	0

	代表性论文(不超过8篇，“署名情况”应选择唯一、第一、学生第一本人第二、第一通讯作者或第X，其中X是署名次序，学生第一本人第二是指本人指导学生第一，若非本人指导学生则按第X填写)

	序号
	论文名称
	署名情况
	刊物名称
	发表刊次(年、卷、期或DOI号)
	收录类型及JCR分区
	SCI/SSCI引用数

	1
	Starlight Atmospheric Refraction Model for a Continuous Range of Height
	第一
	AIAA, Journal of Guidance Control and Dynamics
	2010, 33（2）
	SCI/Q1
	5

	2
	An Innovative Scheme for SINS/GPS Ultra-tight Integration System with Low-grade IMU
	第一
	Aerospace Science and Technology
	2012, 23（1）
	SCI/Q1
	5

	3
	A Rapid and High Precise Calibration Method for Long-distance Cruise Missiles
	第一
	Aerospace Science and Technology
	2013,Vol. 27
	SCI/Q1
	0

	4
	A high accuracy multiplex two-position alignment method based on SINS with the aid of star sensor
	第一
	Aerospace Science and Technology
	2015,Vol. 42
	SCI/Q1
	0

	5
	An Innovative High-precision SINS/CNS Deep Integrated Navigation Scheme for the Mars Rover
	学生第一本人第二
	Aerospace Science and Technology
	2014,Vol. 39
	SCI/Q1
	0

	6
	A Scheme for Weak GPS Signal Acquisition Aided by SINS Information
	第一
	GPS Solutions
	2014,18(2)
	SCI/Q2
	1

	7
	Solution of transfer alignment problem of SINS on moving bases via neural networks
	第一
	Engineering Computations
	2011,28(4)
	SCI/Q2
	1

	8
	An Autonomous Navigation Scheme Based on Geomagnetic and Starlight for Small Satellites
	第一
	Acta Astronautica
	2012,Vol. 81
	SCI/Q2
	2

	专著
	序

号
	专著名称
	出版单位
	出版/再版年月
	署名次序

	
	1
	捷联式惯导系统的动、静基座初始对准
	西北工业大学出版社
	出版/2013.09
	唯一作者

	
	2
	SINS/GPS组合导航技术
	北京航空航天大学出版社
	出版/2015.01
	第一作者

	二、2010年1月以来获科研成果奖励(仅填本学科评定博导要求的科研成果奖励)

	序号
	获奖项目名称
	颁奖部门
及奖励类别
	获奖时间
	等级
	署名
次序

	1
	光纤陀螺捷联惯性/星光/GPS复合导航技术研究与应用
	中华人民共和国工业和信息化部/国防科学技术进步奖
	2010
	三等奖
	第一

	三、2012年1月以来承担的主要科研项目

	2012年1月至今到账科研经费共 172  万元，年均  57.3  万元，其中纵向年均　48.5　万元

	目前正在承担的项目共  4   项，  其中国家级  2   项，部(省)级  1  项

	主持科研项目情况(不超过5项)

	序号
	项目名称
	 项目来源
	 起止时间
	总经费
(万元)
	2012年1月至今到款(万元)

	1
	SINS/GPS超紧耦合组合导航系统关键技术研究
	国家自然科学基金（面上）项目
	2011.01-2013.12
	29
	0

	2
	新×××机构技术
	国家863项目
	2012.07-2013.06
	50
	50

	3
	×××组合导航技术研究
	装备预研基金项目
	2012.01-2013.12
	20
	20

	4
	机载高超音速巡航导弹高精度全自主导航制导系统关键技术研究
	航空科学基金
	2011.10-2013.09
	7
	7

	5
	适用于高动态强干扰环境的图像辅助SINS／GPS超紧耦合导航技术研究
	航空科学基金
	2013.10-2015.09
	7
	6

	参与科研项目情况(不超过3项)

	序号
	项目名称
	项目来源
	起止时间
	项目
负责人
	总经费
(万元)
	本人承担(万元)

	1
	深空探测器高精度自主导航技术
	国家自然科学基金（重点）项目
	2013.01-2017.12
	房建成
	300
	35

	
	
	
	
	
	
	

	四、2010年1月以来主讲课程(不超过5门，其中“授课对象”填本科生/研究生，“课程类型”填选修/必修）

	序号
	起止时间
	课程名称
	累计课时
	授课对象
	课程类型
	教务秘书

签字确认

	1
	2010～至今
	惯性导航基础
	288
	本科生
	必修（专业核心课程）
	

	2
	2010～至今
	专业综合实验
	511
	本科生
	必修课
	

	3
	2010～2012
	GPS导航定位原理及应用
	36
	本科生
	选修课
	

	五、2010年1月以来培养研究生(不超过5人，其中“研究生类别”填硕士生/协助指导博士生)

	序号
	研究生姓名
	学号
	研究生类别
	毕业时间
	研究生培养单位

	1
	吴小娟
	SY0815125
	硕士生
	2011
	宇航学院

	2
	冯忠华
	SY0915103
	硕士生
	2012
	宇航学院

	3
	王彬
	SY1015122
	硕士生
	2013
	宇航学院

	4
	宋见
	SY1115220
	硕士生
	2014
	宇航学院

	5
	管叙军
	SY1215105
	硕士生
	2015
	宇航学院

	六、2010年1月以来其他成果或获奖(如编著、译著、专利、其他重要科研/教学奖励或荣誉称号等，不超过3项)

	序号
	成果名称
	署名次序
	获得时间
	成果说明

	1
	惯性导航基础
	唯一作者
	2013.02
	国防特色教材，41.9 万字，西安：西北工业大学出版社

	2
	GPS接收机硬件实现方法
	唯一作者
	2013.03
	装备科技译著，30.4万字，北京：国防工业出版社

	3
	五次获得北京航空航天大学硕士研究生优秀指导教师称号
	1
	2010，2011，2012，2013，2015
	2010年1月至今独立指导毕业的6届硕士研究生，其中5届（共5人次）获得校级优秀硕士学位论文。

	七、其他情况说明

	1、如有特别能反映学术水平或研究生培养质量的其他情况，可在右边填写(不超过100字)
	（1）2010年1月至今获授权发明专利9项，实用专利1项；（2）2010年1月~12月，主持完成1项国家自然科学基金（国际合作交流）项目；（3）2012年获得中国航空工业集团公司航空科学基金优秀项目荣誉证书；（4）2010年获得北航“三育人”先进个人称号；（5）2012年、2014年分获北航教学成果奖三等奖各一项；（6）2014年7月起被聘任为《航空兵器》期刊编委；（7）2010年1月至今独立指导毕业了6届硕士研究生共23人。

	2、如果申请人在教学、人才培养方面曾有责任事故或曾有学术不端行为，应在右边如实填写
	无

	本人承诺：
本人声明，填写的所有内容和提供的所有材料准确无误、真实可靠，无涉及国家秘密的内容。我愿意承担因填写内容和提供材料的失实或泄密所带来的一切后果和责任。
如果我能被增列为博士生指导教师，我保证按有关规定履行博士生指导教师的职责。
申请人（签名）：　　　　　 　         年　　月　　日

	学位评定分委员会审核意见：

经分委员会审核评议、投票表决，同意申报并予以推荐。
学位评定分委员会主席（签章）：                  年    月    日
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